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Спосіб гасіння пожежі мобільним пожежним роботом включає виявлення небезпечних чинників 
пожежі, визначення координат, площі загоряння та відстань до неї, вимірюють та контролюють 
температуру від осередку горіння в середовищі, що оточує мобільний пожежний робот, 
порівнюють величину цієї температури із температурою, яка визначає критичну температуру 
при експлуатації мобільного пожежного робота, при наявності неузгодженості між ними 
переміщують мобільний пожежний робот у напрямку осередку горіння до усунення цієї 
температурної неузгодженості, здійснюють подачу вогнегасної речовини до осередку горіння, 
при цьому кут розпилу вогнегасної речовини фіксують у напрямку вздовж осі переміщення 
мобільного пожежного робота та адаптують величину кута діаграми спрямованості струменя 
розпилу вогнегасної речовини до площі осередку горіння та відстані між осередком горіння і 
мобільним пожежним роботом. Після подачі вогнегасної речовини до осередку горіння 
продовжують переміщувати мобільний пожежний робот у напрямку осередку горіння, при цьому 
адаптують швидкість його переміщення до зміни температури від осередку горіння в 
середовищі, що оточує мобільний пожежний робот. Кут подачі вогнегасної речовини в 
вертикальній площині адаптують до місця розташування осередку горіння.  
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Корисна модель належить до області гасіння пожежі із використанням мобільних пожежних 
роботів. 

Відомий спосіб гасіння пожежі мобільним пожежним роботом, який полягає в тому, що 
виявляють небезпечні чинники пожежі, визначають координати, площу осередку горіння та 
відстань до нього, переміщують пожежний робот в робочу позицію та здійснюють подачу 5 

вогнегасної речовини до осередку горіння [1]. 
Недоліком такого способу гасіння пожежі є те, що при його реалізації не вся вогнегасна 

речовини поступає до осередку горіння. 
Найбільш близьким до способу, що заявляється, є спосіб гасіння пожежі мобільним 

пожежним роботом, який полягає в тому, що виявляють небезпечні чинники пожежі, визначають 10 

координати, площу загоряння та відстань до неї, вимірюють та контролюють температуру від 
осередку горіння в середовищі, що безпосередньо оточує мобільний пожежний робот, 
порівнюють величину цієї температури із температурою, яка визначає критичну температуру 
надійної експлуатації мобільного пожежного робота, при наявності неузгодженості між ними 
переміщують мобільний пожежний робот у напрямку осередку горіння до усунення цієї 15 

температурної неузгодженості, здійснюють подачу вогнегасної речовини до осередку горіння, 
кут розпилу вогнегасної речовини фіксують у напрямку вздовж осі переміщення мобільного 
пожежного робота та адаптують величину кута діаграми спрямованості струменя розпилу 
вогнегасної речовини до площі осередку горіння та відстані між осередком горіння та мобільним 
пожежним роботом [2]. 20 

Недоліком такого способу гасіння пожежі мобільним пожежним роботом є те, що при гасінні 
пожеж класу В внаслідок сильної гідромеханічної дії струменя вогнегасної речовини на 
осередок горіння, наприклад, при горінні нафтопродуктів, має місце перемішування рідини, яка 
горить, що суттєво знижує ефективність гасіння. 

В основу корисної моделі поставлена задача підвищення ефективності гасіння пожеж, 25 

зокрема, класу В внаслідок послаблення гідромеханічної дії вогнегасної речовини на осередок 
горіння за рахунок "пом'якшення" умов її доставки. 

Поставлена задача вирішується тим, що в способі гасіння пожежі мобільним пожежним 
роботом, який полягає в тому, що виявляють небезпечні чинники пожежі, визначають 
координати, площу загоряння та відстань до неї, вимірюють та контролюють температуру від 30 

осередку горіння в середовищі, що оточує мобільний пожежний робот, порівнюють величину цієї 
температури із температурою, яка визначає критичну температуру при експлуатації мобільного 
пожежного робота, при наявності неузгодженості між ними переміщують мобільний пожежний 
робот у напрямку осередку горіння до усунення цієї температурної неузгодженості, здійснюють 
подачу вогнегасної речовини до осередку горіння, при цьому кут розпилу вогнегасної речовини 35 

фіксують у напрямку вздовж осі переміщення мобільного пожежного робота та адаптують 
величину кута діаграми спрямованості струменя розпилу вогнегасної речовини до площі 
осередку горіння та відстані між осередком горіння та мобільним пожежним роботом, додатково 
після подачі вогнегасної речовини до осередку горіння продовжують переміщувати мобільний 
пожежний робот у напрямку осередку горіння, при цьому адаптують швидкість його 40 

переміщення до зміни температури від осередку горіння в середовищі, що оточує мобільний 
пожежний робот, а кут подачі вогнегасної речовини в вертикальній площині адаптують до місця 
розташування осередку горіння. 

На фіг. 1-3 наведені схеми, що пояснюють сутність способу гасіння пожежі мобільним 
пожежним роботом, де зображено: 1 - мобільний пожежний робот; 2 - осередок горіння; 3 - 45 

траєкторія подачі вогнегасної речовини; 3,1i,i   - кут подачі вогнегасної речовини; iV , 3,1i   - 

вектор швидкості переміщення мобільного пожежного робота. Для параметрів ii V,  

виконуються умови:  

.VV; i1ii1i  
 (1) 

Спосіб гасіння пожежі мобільним пожежним роботом здійснюється наступним чином. 50 

У початковому положенні мобільного пожежного робота виявляють небезпечні чинники 
пожежі, визначають координати, площу загоряння та відстань до неї, вимірюють та 
контролюють температуру від осередку горіння в середовищі, що оточує мобільний пожежний 
робот. Результати вимірювань та контролю температури порівнюють із температурою, яка 
визначає критичну величину температури при експлуатації мобільного пожежного робота. При 55 

наявності неузгодженості (розбіжності) між ними переміщують мобільний пожежний робот у 
напрямку осередку горіння до усунення цієї температурної неузгодженості. В момент часу, коли 
ця температурна неузгодженість буде відсутня, здійснюють подачу вогнегасної речовини до 
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осередку горіння. При подачі вогнегасної речовини фіксують кут її розпилу у напрямку вздовж 
осі переміщення мобільного пожежного робота та адаптують величину кута діаграми 
спрямованості струменя розпилу вогнегасної речовини до площі осередку горіння та відстані 
між осередком горіння і мобільним пожежним роботом. Це необхідно для того, щоб вся 
вогнегасна речовина була доставлена до осередку горіння. 5 

Після подачі вогнегасної речовини до осередку горіння, на відміну від способу - прототипу, 
продовжують переміщення мобільного пожежного робота в сторону осередку горіння. В момент 
подачі вогнегасної речовини до осередку горіння 2 швидкість мобільного пожежного робота 1 є 

1V  (фіг. 1), а кут подачі вогнегасної речовини в вертикальній площині - 
1 . 

Внаслідок подачі вогнегасної речовини до осередку горіння 2 буде здійснюватися процес 10 

гасіння. Це приведе до зниження температури в осередку горіння і, як наслідок, приведе до 
зниження температури в середовищі, що оточує мобільний пожежний робот 1. 

З урахуванням цього адаптують швидкість переміщення мобільного пожежного робота до 
зміни температури від осередку горіння в середовищі, що оточує мобільний пожежний робот, а 
також адаптують кут подачі вогнегасної речовини в вертикальній площині до місця 15 

розташування осередку горіння. 
На фіг. 2 наведена схема розташування мобільного пожежного робота 1 відносно осередку 

горіння 2 через деякий час після його гасіння. В цей момент часу швидкість мобільного 

пожежного робота 1 буде 
2V , при цьому 

12 VV  . Кут подачі α2 вогнегасної речовини до 

осередку горіння 2 буде більшим, ніж α1 (фіг. 1). Внаслідок цього траєкторія 3 подачі вогнегасної 20 

речовини на фіг.2 буде більш крутою ніж на фіг. 1, а це приведе до більш "м'яких" умов 
потрапляння вогнегасної речовини до осередку горіння. 

При подальшому гасінні пожежі буде мати подальше зниження температури в середовищі, 
що оточує мобільний пожежний робот, внаслідок чого кут подачі вогнегасної речовини в 
вертикальній площині буде збільшуватись - α3 (фіг. 3) буде більше α2 (фіг. 2). Це буде 25 

обумовлювати ще більше "пом'якшення" умов потрапляння вогнегасної речовини до осередку 
горіння. Наслідком цього буде покращення умов для охолодження поверхні, яка горить, а це 
забезпечить підвищення ефективності гасіння пожежі за допомогою мобільного пожежного 
робота. 

Таким чином, переміщення мобільного пожежного робота після подачі вогнегасної речовини 30 

до осередку горіння у напрямку осередку горіння, адаптація швидкості його переміщення до 
зміни температури від осередку горіння в середовищі, що оточує мобільний пожежний робот, а 
також адаптація кута подачі вогнегасної речовини в вертикальній площині до місця 
розташування осередку горіння, забезпечують послаблення гідродинамічної дії вогнегасної 
речовини на осередок горіння, наслідком чого є підвищення ефективності гасіння пожежі. 35 
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ФОРМУЛА КОРИСНОЇ МОДЕЛІ 
 

Спосіб гасіння пожежі мобільним пожежним роботом, що включає виявлення небезпечних 
чинників пожежі, визначення координат, площі загоряння та відстань до неї, вимірюють та 
контролюють температуру від осередку горіння в середовищі, що оточує мобільний пожежний 45 

робот, порівнюють величину цієї температури із температурою, яка визначає критичну 
температуру при експлуатації мобільного пожежного робота, при наявності неузгодженості між 
ними переміщують мобільний пожежний робот у напрямку осередку горіння до усунення цієї 
температурної неузгодженості, здійснюють подачу вогнегасної речовини до осередку горіння, 
при цьому кут розпилу вогнегасної речовини фіксують у напрямку вздовж осі переміщення 50 

мобільного пожежного робота та адаптують величину кута діаграми спрямованості струменя 
розпилу вогнегасної речовини до площі осередку горіння та відстані між осередком горіння і 
мобільним пожежним роботом, який відрізняється тим, що після подачі вогнегасної речовини 
до осередку горіння продовжують переміщувати мобільний пожежний робот у напрямку 
осередку горіння, при цьому адаптують швидкість його переміщення до зміни температури від 55 

осередку горіння в середовищі, що оточує мобільний пожежний робот, а кут подачі вогнегасної 
речовини в вертикальній площині адаптують до місця розташування осередку горіння. 
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