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ВИЗНАЧЕННЯ МЕЖІ АВТОКОЛИВАНЬ АВТОМАТИЧНОЇ СИСТЕМИ ПРОТИПОЖЕЖНОГО ЗАХИСТУ
Барановський Ю. М., НУЦЗ України
НК –  Дурєєв В.О., канд. техн. наук, доцент НУЦЗ України
Статичні характеристики регуляторів систем протипожежного захисту містять нелінійні особливості, які можна охарактеризувати як зону нечутливості (гістерезис), розриви першого роду (ступінчата зміна регулюючого чинника) і злами (ступінчата зміна кута нахилу характеристики). Нелінійність характеристик регулятора може призводити до розвитку автоколивань і навіть до нестійкої роботи системи автоматичного регулювання (САР) [1].

Для дослідження межі автоколивань на вхід автоматичної системи подавався імпульсний сигнал (вагова характеристика) перенастроювання величиною 0,01 і тривалістю 1с. Автоколивання вважалися відсутніми, якщо коливання згасали протягом 60с.

В результаті досліджень вагових  визначається межа автоколивань для реального об'єкта з різними динамічними параметрами регулятора (рис.1).
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Рис.1 Межа автоколивань автоматичної системи

Як видно з рис. 1, чим більший коефіцієнт підсилення регулятора, тим більша величина гістерезису, яка забезпечує відсутність розвитку автоколивань. Наявність розривів характеристики регулятора вимагає зменшення коефіцієнта підсилення і збільшення гістерезису для запобігання розвитку автоколивань.
Таким чином, за розробленим методом визначено межа автоколивань складної систем автоматичного регулювання з реальними характеристиками її елементів.
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